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D - 02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH llI-l V
KATEGORII

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczr&] ) & wymagania dotycice wykonania i odbioru
wykopow w gruntach IlI-IV kategorii.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jakaohent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drog i obejmujvykonanie wykopdw w gruntach kat. 111-1V.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Gkbokos¢ wykopu - roznica rz:dnej terenu i rgdnej robot ziemnych, wyznaczonych w osi
nasypu lub wykopu.

1.4.2. Wykop ptytki - wykop, ktérego gibokas¢ jest mniejsza il m.
1.4.3. Wykopsredni - wykop, ktoérego gibokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.4.\Wykop geboki - wykop, ktérego gibokas¢ przekracza 3 m.

1.4.5. Bagno- grunt organiczny nasycony wgdo matej nénosci, charakteryzucy sk znacznym i
diugotrwatym osiadaniem pod ohzeniem.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D M-00.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Grunty uzyskane z wykopow powinnybw maksymalny sposéb wykorzystane do budowy nasypéw
Grunty powinny spetniaszczego6towe wymagania zawarte w niniejszej STrinm® PN-S-02205.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w ST D-M-00.00.00 Wymagania ogélne
pkt 3.

3.2. Sprzt do robo6t ziemnych
Wykonawca przyspujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykézaic mazliwoscia
korzystania z nagpujacego sprgtu do:

- odspajania i wydobywania gruntéw ( koparki, taddar

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grufgpycharki, zgarniarki),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, saradglskrzyniowe),

- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).
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4. TRANSPORT

4.1. Ogb6lne wymagania
Ogoblne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w ST D-M-00.00.00 Wymagania
ogolne pkt 4.

4.2. Transport gruntow
Wybér transportu naly do Wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot
Ogodlne zasady prowadzenia robét podano w ST D-M®O0 pkt 5.

5.2. Zasady prowadzenia robot

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantoweh stateczn@& w calym okresie
prowadzenia robdét, a naprawa uszkdgzeynikajcych z nieprawidlowego uksztattowania skarp
wykopu, ich podgicia lub innych odsgpstw od Dokumentacji Projektowej obza Wykonawe robot
ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty ozrym stopniu przydatrigi

do budowy nasypéw byly odspajane oddzielnie, w &poaniemaliwiajacy ich wymieszanie.
Odstpstwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukladesmrstw
geotechnicznych, wymaga zgodyyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimoywbye bezpdrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odktad. O ilezymier dopyci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw,
nalezy je odpowiednio zabezpieczprzed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzegly nie naley odspaja go do gtbokasci okoto 0,5 metra powig)
projektowanych rgdnych robot ziemnych.

5.3. Wymagania dotycace zagszczenia
Zageszczenie gruntu w  wykopach i miejscach zerowych érokiemnych powinno spetria
wymagania, dotyee minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot

ziemnych
Strefa korpusu Minimalna waldo s dla:
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,0 1,0
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni robét ziemnych 1,0 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyaie spetniag wymaganego wskaika
zag:szczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci ls, podanych
w tablicy 1.

Jezeli wartcgci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ oshgnicte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to nafepodp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu
podiaza, umaliwiajacego uzyskanie wymaganych wab wskanika zagszczenia. Maliwe do
zastosowaniarodki, o ile nie g okreslone w ST, proponuje Wykonawca i przedstawia dcepkac;ji
Inzynierowi.

5.4. Doktadnd@¢ wykonania wykopdw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pasyod osi projektowanej nie powinny dy
wieksze nk £ 10 cm. Ranica w stosunku do projektowanychednych robét ziemnych nie me
przekracza+ 1 cmi-3 cm.
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Szerokac¢ korpusu nie mze r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 10 cm, a krawdzie
korony drogi nie powinny miewyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozri¢ sie od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensem &a. Maksymalna gbokas¢ nierowndgci na powierzchni skarp nie powinna przekracza
10 cm przy pomiarze faB3-metrova.

5.5. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ustizvia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinnosppowa w kierunku podnoszenia esi
niwelety.

Wykonawca ma obowzek takiego prowadzenia robot, aby powierzchnioomtyr nadawaw catym
okresie trwania Rob6t spadki, zapew:ada prawidtowe odwodnienie.

5.6. Rowy
Rowy boczne powinny liywykonane zgodnie z Dokumentadprojektovs i SST. Szerok& dna i
gtebokas¢ rowu nie mog rozni¢ sie od wymiarow projektowanych o wgej niz = 5 cm.

5.7. Ruch budowlany

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapea si po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych € czynnd¢ budowlan. Moze odbywé& si¢ jedynie sporadyczny ruch
pojazdow, ktére nie spowodujiszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robot ziemnych, wynikgalych z niedotrzymania podanych powy
warunkéw obciza Wykonawe robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M 00.00.00 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow
Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontrolowagodndci z wymaganiami oki&onymi w
niniejszej specyfikacji oraz w Dokumentacji Promkej. W czasie kontroli szczegalmwag: nalezy
zwréck na:

a) odspajanie gruntdw w sposob nie pogargaajch wiaciwosci,

b) zapewnienie stateczém skarp,

c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét iiggozakaczeniu,

d) doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykozenie),

e) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \aga okreslonych w punkcie 5.3.

7. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M 000@@la 8.

8. PRZEPISY ZWIAZANE

8.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Oklenia. Symbole. Podziat i opis gruntow

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilsghbiernej

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymiagabadania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modudksztalcenia nawierzchni

podatnych i podtza przez obaizenie ptyt
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7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu
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